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パンチルト雲台システム　SPT-10　型番ガイド ISM仕様

SPT - 10 - S T - G G - 25 A N N

PTU-D100E Model

Gears
S Standard
V EX

Bracket Mount
S ブラケットなし DualSide　
T トップブラケット組込

Base Connector
G ISM
B Bottom

Payload Wiring
G PL02 (for ISM）
Q PL17

Y
PL17(Bottom Connector仕様）
＊”SPT-10-xx-BY-xxxx”

ケーブルハーネス
10 10ft (3m)
25 25ft (7.5m)
50 50ft (15m)
100 100ft (30m)

ACアダプタ
A ACアダプタ
N ACアダプタなし

サイドブラケット 左右
L サイドブラケットL*
S サイドブラケットS* 
N サイドブラケットなし

*サイドブラケットLはブラケットなし仕様にのみ対応。
*サイドブラケットSはトップブラケット組込仕様にのみ対応。
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